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Miejsce przedmiotu w programie studiéw:

Przedmiot obieralny w programie studiéw stacjonarnych Il stopnia (magisterskich) dla kierunku
MiBM na Wydziale MRIT ? obligatoryjny dla specjalnosci Samochody i Ciggniki.

Zalozenia i cele przedmiotu:
Zapoznanie studentéw z podstawami fizycznymi sterowania procesami w pojazdach
samochodowych, z istniejgcym stanem techniki w tym zakresie i perspektywami rozwoju w
najblizszym czasie.  Studenci poznajg budowg powszechnych ukfadéw sterowania w
samochodach oraz zasady ich dziatania.

Tresci programowe przedmiotu (opis przedmiotu):
Wyktad przedstawia podstawowe wiadomos$ci dotyczgce teorii sterowania. Omawia zagadnienia
zwigzane z fizykg zjawisk sterowanych przez powszechnie uzywane uktady sterowania w
pojazdach.
1. Historia rozwoju, stan obecny i perspektywy rozwoju systemow bezpieczenstwa aktywnego.
2. Budowa, konfiguracja i zasady dziatania poszczegélnych samochodowych ukfadéw
sterowania. Przedstawiono rézne typy czujnikéw ze szczegdétowymi informacjami na temat ich
dziatania.
3. Uktad ABS ? podstawy fizyczne dziatania.
4. Uktad ASB BOSCH 2S, 2E
5. Uktad ABS Bosch serii 5 i dalej.
6. Ukfady ABS firmy Teves (Continental Teres) - MKII, MKIV i dalsze.
7. Uklady ABS w pojazdach uzytkowych z hamulcami pneumatycznymi ? WABCO, KNORR.

Przedmioty wprowadzajace i wymagane wiadomosci wstepne:
Zakres wymaganych wiadomosci obejmuje informacje zdobyte na przedmiotach dotyczgcych
budowy samochodéw i dziatania ich podzespotéw, dotyczacych teorii ruchu samochodu i metod
jej badania (przedmiot symulacyjne badania ruchu pojazdu, badania i diagnostyka).

Forma zaje¢ i metody dydaktyczne:
Wyktady prowadzone w oparciu prezentacje multimedialng.

Forma i warunki zaliczenia przedmiotu —wymagania i system oceniania:
Egzamin pisemny w postaci testu zawierajgcego pytania wyboru, opisowe oraz problemowe.
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